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� 度描䙊䚃ᚂ⍱䗃ࠪ

� 精状 ૽ᓄ䙏ᓖ 度拉峰高背

� ᚂ⍱㤳ത٬ˈ度-感拉驱源

� ᶱѪ㋮⺞Ⲵ⭥⍱䗃ࠪ٬ˈ䙊䚃䰤ᴰབྷ䈟ᐞ˖

概±度富拉ˁˈ㣟⡷䰤ᴰབྷ䈟ᐞ˖概±情富峰ˁ

� 䙊䗷䈳㢲ཆ䜘⭥䱫ˈਟ䇮ᇊ⭥⍱䗃ࠪ٬

� 儈䗮必拉立略zᰦ䫏仁⦷

� ᐕ֌⭥঻˖情富情获̚拉富拉获

� ެᇩᙗӗ૱

� 状背熟˚操峰峰峰获
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� ǂ 种状熟ቿᒅ

� ᒯ੺ǃᤋ⡼
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� ǂ 置理漏 㻵侠⚟
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⍱ؑਧˈӾ㘼傡ࣘ种状熟ಘԦਁݹǄ
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൘度动Ǆ
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ㅜ 必 亥 ޡ 必度 亥

ᕅ㝊࣏㜭ᕅ㝊࣏㜭ᕅ㝊࣏㜭ᕅ㝊࣏㜭
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理篇熟 度 必情 㣟⡷⭥Ⓚ䍏ᶱ 精芯脚旁 度情 度度 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ暗

背熟的 必 必感 ᮠᦞ䗃ޕ 精芯脚暗 度感 度必 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度峰

点种确 情 度 ᰦ䫏 精芯脚度峰 度拉 度情 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度度

种状 感 必 䬱ᆈ 精芯脚度度 度描 度感 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度必

精芯脚峰 拉 情 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度 精芯脚度必 度操 度拉 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度情

精芯脚度 描 感 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ必 精芯脚度情 度旁 度描 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度感

精芯脚必 操 拉 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ情 精芯脚度感 度暗 度操 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度拉

精芯脚情 旁 描 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ感 精芯脚度拉 必峰 度旁 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ度描

精芯脚感 暗 操 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ拉 精状 必度 度暗 ֯㜭

精芯脚拉 度峰 旁 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ描 背熟精 必必 必峰 ᮠᦞ䗃ࠪ

精芯脚描 度度 暗 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ操 背状脚 必情 必度 ⭥⍱䇮㖞

精芯脚操 度必 度峰 ᚂ⍱䗃ࠪㄟਓ旁 获点点 必感 必必 㣟⡷↓ᶱ⭥Ⓚ
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⭥Ⓚ⭥঻ 获熟熟 峰 -度峰富峰 获

䗃ޕㄟ⭥঻ 获的篇 -峰富感-获熟熟增峰富感 获

䗃ࠪㄟ⭥⍱ 的精芯脚 增描峰 驱源

䗃ࠪㄟ㙀ਇ⭥঻ 获熟背 -峰富拉 ~ 增度操富峰 获

ᰦ䫏仁⦷ 环点种确 必拉 立略z

᧕ൠㄟ⭥⍱ 的理篇熟 暗描峰 驱源
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ㅜ 情 亥 ޡ 必度 亥

⎸㙇࣏⦷商⧟ຳ⑙ᓖ必拉°点 ᰦ噪

点

紧熟

情富峰

蓄
漏 必富度

源 度富操

✝䱫٬商⧟ຳ⑙ᓖ必拉°点 ᰦ噪

点

置t长商面-身噪

感峰富描

°点屏蓄
漏 描峰

源 操必

的点 ᐕ֌ᰦⲴ⧟ຳ⑙ᓖ 脚opr -感峰~增旁拉 °点

的点 ۘᆈᰦⲴ⧟ຳ⑙ᓖ 脚st钳 -拉拉~增度拉峰 °点
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⭥Ⓚ⭥঻ 获熟熟 - 情富必 拉富峰 拉富拉 获

䗃ࠪㄟ㙀ਇ⭥঻ 获熟背 精芯脚峰 - 精芯脚度拉 - - 必必富峰 获

䗃ࠪㄟ⭥⍱

的精芯脚 ৲㘳ⴤ⍱⢩ᙗⲴ⍻䈅⭥䐟 度 - 感拉 驱源

的精略 背熟精 - - -度富峰 驱源

的精种 背熟精 - - 度富峰 驱源

䗃ޕㄟ⭥঻

获的略
点种确ǃ精状ǃ种状ǃ背熟的

峰富操×获熟熟 - 获熟熟 获

获的种 点种确ǃ精状ǃ种状ǃ背熟的 理篇熟 - 峰富情×获熟熟 获

种状 Ⲵ㜹⌒ᇭᓖ tw商种噪 必峰 - - 高s

精状 Ⲵ㜹⌒ᇭᓖ tw商精状噪 度情峰 - - 高s

点种确Ⲵ㜹⌒ᇭᓖ tw商点种确噪 必峰 - - 高s

背熟的Ⲵ背釐tup 脚集驱釐 tsu商熟噪 а㡜⁑ᔿ获熟熟模情富情-拉获 拉 - - 高s

背熟的Ⲵ略o饰量 脚集驱釐 t长商熟噪 度峰 - - 高s

种状 Ⲵ背釐tup 脚集驱釐 tsu商种噪 度拉 - - 高s

种状 Ⲵ略o饰量 脚集驱釐 t长商种噪 度拉 - - 高s

点种确Ⲵ㜹⌒ᇭᓖ tw商点种确噪 必峰 - - 高s

种状 Ⲵ背釐tup 脚集驱釐 脚su 拉 - - 高s

种状 Ⲵ略o饰量 脚集驱釐 脚长 ⭥⍱䈳ᮤ⁑ᔿ获熟熟模情富情-拉获 度峰 - - 高s

精状 Ⲵ背釐tup 脚集驱釐 脚su 拉 - - 高s

精状 Ⲵ略o饰量 脚集驱釐 脚长 度峰 - - 高s

ᰦ䫏䇟ਧ仁⦷ 环点种确 Ѣ᧕᫽֌ᰦ - - 必拉富峰 立略z
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⭥Ⓚ⭥঻ 获熟熟 - 感富拉 拉富峰 拉富拉 获

䗃ࠪㄟ㙀ਇ⭥঻ 获熟背 精芯脚峰 - 精芯脚度拉 - - 必必富峰 获

䗃ࠪㄟ⭥⍱

的精芯脚 ৲㘳ⴤ⍱⢩ᙗⲴ⍻䈅⭥䐟 度 - 感拉 驱源

的精略 背熟精 - - -度富峰 驱源

的精种 背熟精 - - 度富峰 驱源

䗃ޕㄟ

⭥঻

儈⭥սս߶ 获的略 脚身 模 -感峰-旁拉Ϩ点 峰富操×获熟熟 - 获熟熟 获

վ⭥սս߶ 获的种 脚身 模 -感峰-旁拉Ϩ点 理篇熟 - 峰富情×获熟熟 获

䗃ࠪㄟ┿⭥⍱ 的精略 获精略 模度操富峰获 - - 峰富峰拉 μ源

䗃ࠪㄟ

⭥঻

背熟精

获精种 的精种 模 增度富峰驱源 - - 峰富情 获

获精略 的精略 模 -度富峰驱源 感富操 - - 获

䗃ࠪ⭥⍱度 的精芯脚度 获熟背模度富峰获 背釐t 模 暗峰峰 Ω - 必峰富拉 - 驱源

䗃ࠪ⭥⍱必 的精芯脚必 获熟背模度富峰获 背釐t 模 暗峰峰 Ω - - ±必 动

⭥⍱〫ٿ䟿 量的精芯脚必
获熟背模度富峰获

背釐t 模 暗峰峰 Ω - ±度富拉 ±拉 动

⭥⍱〫ٿ䟿 vs富 䗃ࠪ

⭥঻

动屏量获熟背 䗃ࠪ⭥঻ 模 度富峰 - 情富峰获 - ±峰富度 - 动 屏 获

⭥⍱〫ٿ䟿 vs富 ⭥Ⓚ

⭥঻

动屏量获熟熟 ⭥Ⓚ⭥঻ 模 感富拉 - 拉富拉获 - ±度 - 动 屏 获

紧u饰饰-up⭥䱫 置的篇商up噪 精状 - 拉峰峰 - 确Ω

紧u饰饰-量ow高 ⭥䱫 置的篇商量ow高噪 种状 - 拉峰峰 - 确Ω

⭥ ঻ Ⓚ

䗃 ࠪ ⭥

⍱

Ā精环环ā

的熟熟商off噪 度 背釐t 模ᵚ᧕ˈ精芯脚峰 - 精芯脚度拉 模 精ff - 必 情

驱源

的熟熟商off噪 必 背釐t 模操拉峰 Ω 精̍芯脚峰 - 精芯脚度拉 模 精ff - 拉 操

的熟熟商off噪 情 背釐t 模情暗峰 Ω 精̍芯脚峰 - 精芯脚度拉 模 精ff - 描富旁 操富拉

Ā精篇ā

的熟熟商o高噪 度 背釐t 模操拉峰 Ωˈ精芯脚峰 - 精芯脚度拉 模 精高 - 操 度峰

的熟熟商o高噪 必 背釐t 模情暗峰 Ωˈ精芯脚峰 - 精芯脚度拉 模 精高 - 操 度峰

ࣘᘱ⢩ᙗࣘᘱ⢩ᙗࣘᘱ⢩ᙗࣘᘱ⢩ᙗ

⍻䈅亩ⴞ⍻䈅亩ⴞ⍻䈅亩ⴞ⍻䈅亩ⴞ ㅖਧㅖਧㅖਧㅖਧ ⍻䈅ᶑԦ⍻䈅ᶑԦ⍻䈅ᶑԦ⍻䈅ᶑԦ ᴰሿ٬ᴰሿ٬ᴰሿ٬ᴰሿ٬ ިර٬ިර٬ިර٬ިර٬ ᴰབྷ٬ᴰབྷ٬ᴰབྷ٬ᴰབྷ٬ অսঅսঅսঅս

ᔦ䘏ᰦ䰤

商վ⭥սࡠ

儈⭥ս噪

点种确 -精芯脚高 tp种略度 - 旁峰 度峰峰 高s

种状 - 精芯脚高 tp种略必 获熟熟模拉富峰 获

获熟背模峰富旁 获

获的略模获熟熟

获的种模理篇熟

背釐t 模暗峰峰 Ω

获种模感富峰 获

置种模度拉峰 Ω

- 旁峰 度峰峰 高s

精状 - 精芯脚高 tp种略情 - 旁峰 度峰峰 高s

点种确 - 背熟精 tp种略 度拉 必峰 感峰 高s

ᔦ䘏ᰦ䰤

商儈⭥սࡠ

վ⭥ս噪

点种确 - 精芯脚高 tp略种度 - 旁峰 度峰峰 高s

种状 - 精芯脚高 tp略种必 - 旁峰 度峰峰 高s

精状 - 精芯脚高 tp略种情 - 旁峰 度峰峰 高s

点种确 - 背熟精 tp略种 度拉 必峰 - 高s
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 拉 亥 ޡ 必度 亥

点种模度峰 p环

㜹⌒ᇭᓖ

点种确 tw商点种确噪 必峰 - - 高s

种状 tw商种噪 必峰 - - 高s

精状 tw商精状噪 度旁峰 - - 高s

种状 Ⲵ略o饰量 脚集驱釐 t长商种噪 拉 - - 高s

种状 Ⲵ背釐tup 脚集驱釐 tsu商种噪 拉 - - 高s

点种确䇟ਧⲴᴰབྷ⡜ॷᰦ䰤 tr 型型 - - 拉峰峰 高s

点种确䇟ਧⲴᴰབྷл䱽ᰦ䰤 tf型型 - - 拉峰峰 高s

⭥⍱䗃ࠪฐⲴ⭥ս⡜ॷᰦ䰤 tor - 旁峰 必度峰 高s

⭥⍱䗃ࠪฐⲴ⭥սл䱽ᰦ䰤 tof - 旁峰 操峰 高s

ⵏ٬㺘ⵏ٬㺘ⵏ٬㺘ⵏ٬㺘

点种确点种确点种确点种确 种状种状种状种状 精状精状精状精状 背熟的背熟的背熟的背熟的 精芯脚峰精芯脚峰精芯脚峰精芯脚峰 ĂĂĂĂ 精芯脚操精芯脚操精芯脚操精芯脚操 ĂĂĂĂ 精芯脚度拉精芯脚度拉精芯脚度拉精芯脚度拉 背熟精背熟精背熟精背熟精

略 种 熟高 熟高 Ă 熟高 -操 Ă 熟高 -度拉 熟高-度拉

种 种 熟高增度 нਈ 熟高-度感

略 种 熟高增必 熟高 增 必 Ă 熟高 -拉 Ă 熟高 -度情 熟高-度情

蓝 种 熟高增情 熟高 增 必 Ă 熟高 -拉 Ă 熟高 -度情 熟高-度情

蓝 略 熟高增情 ֯种状熟нӞ 熟高-度情

ਟ䶐ᙗ⍻䈅ਟ䶐ᙗ⍻䈅ਟ䶐ᙗ⍻䈅ਟ䶐ᙗ⍻䈅

篇精篇精篇精篇精˖̟̟̟ 亩ⴞ亩ⴞ亩ⴞ亩ⴞ ⍻䈅ᶑԦ⍻䈅ᶑԦ⍻䈅ᶑԦ⍻䈅ᶑԦ ᶑԦߣݸᶑԦߣݸᶑԦߣݸᶑԦߣݸ ⍻䈅ᰦ䰤⍻䈅ᰦ䰤⍻䈅ᰦ䰤⍻䈅ᰦ䰤 ༷⌘༷⌘༷⌘༷⌘ 背屏背背屏背背屏背背屏背 源那那屏置釐面源那那屏置釐面源那那屏置釐面源那那屏置釐面

度度度度 的置 置釐f饰ow

必感峰增峰屏-拉°点 情

点y那饰釐

篇o

背釐釐 源s 过釐饰ow

商源噪

象紧r釐-t釐st 双 象

紧ost 脚釐st

必必 峰屏度

必必必必

亴༴理⁑ᤏ⍻䈅

紧r釐-点o高量集t集o高

脚釐st

描峰ć屏 描峰动˗感峰 略rs

商࣐䙏⡸噪

虚釐s

背釐釐 源s 过釐饰ow

商漏噪

背釐釐 源s 过釐饰ow

商源噪

必必峰 峰屏度

情情情情

⑙ᓖᗚ⧟

商脚点脚噪脚釐驱p富 点y那饰釐

-描拉°点 ̚ 度拉峰°点

度拉驱集高̢度拉驱集高

虚釐s

必峰峰 屏拉峰峰屏度峰峰峰

点y那饰釐s

- 环u高那t集o高

t釐st

-蓄长集s颜釐r

那长釐那颜 过y

拉拉 峰屏度

感感感感

儈঻㫨➞商紧点脚噪

紧r釐ssur釐 点oo颜

度必度°点屏度峰峰动置略 ˈ

必身t驱

虚釐s

度描旁 屏 情情描

长ours

- 环u高那t集o高

t釐st

拉拉 峰屏度

拉拉拉拉

ᚂ⑙ᚂ⒯商脚略脚噪

脚釐驱p釐r身tur釐

略u驱集量集ty 脚釐st

旁拉°点 屏 旁拉动 置略 虚釐s

拉峰峰 屏 度峰峰峰

长ours

- 蓄长集s颜釐r

那长釐那颜 过y

拉拉 峰屏度

描描描描

儈⑙ۘᆈ商略脚背噪

略集钳长 脚釐驱p 背tor身钳釐

脚身模度拉峰°点 虚釐s

拉峰峰 屏 度峰峰峰

长ours

- 环u高那t集o高

t釐st

拉拉 峰屏度

操操操操

✺䭑ਟ✺ᙗ背o饰量釐r

身过集饰集ty 脚釐st

必感拉±拉°点 篇o 拉±峰富拉 s釐那

象环u高那t集o高

t釐st 背o饰量釐r

情峰 峰屏度
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 描 亥 ޡ 必度 亥

获集su身饰

旁旁旁旁

✺䭑㙀✝ᙗ商背略脚噪

背o饰量釐r-略釐身t 脚釐st

必描峰±拉°点

情暗峰增拉屏-峰°点

篇o

度峰±峰富拉 s釐那

感富拉±峰富拉 s釐那

- 环u高那t集o高

t釐st

情峰 峰屏度

ᚂ⍱ᚂ⍱ᚂ⍱ᚂ⍱

1˅ᴰ֣Ⲵᚂ⍱൘ 的点 кⲴ঻ᐞᱟ 峰富描-度获˗

2˅䙊䚃䰤Ⲵа㡜⭥⍱ᐞᔲሿҾ±度富拉ˁˈ㘼㣟⡷䰤Ⲵа㡜⭥⍱ᐞᔲሿҾ±情ˁ˗

3˅ਇ 获点点 ⭥঻ਈॆᖡ૽±度ˁ屏获˗

4˅䍏䖭ㄟ⭥঻ᖡ૽Ⲵ⭥⍱䗃ࠪ⢩ᙗˈ㔤ᤱ൘±峰富度ˁ屏获Ǆ
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 操 亥 ޡ 必度 亥

䈳ᮤ䗃ࠪ⭥⍱䈳ᮤ䗃ࠪ⭥⍱䈳ᮤ䗃ࠪ⭥⍱䈳ᮤ䗃ࠪ⭥⍱

྇⭘л䶒ޜᔿਟԕ䇑㇇䗃ࠪ⭥⍱٬˖

Iout%330
620 =±××
R

Ω≈Ω=±×× 910 930%330
m20

620

A

བྷᾲ⭥⍱൘ 必峰驱源 ᐖਣ Ǆѕ䉘Ⲵ⭥䐟䇮䇑䴰㾱㋮⺞⍻䟿޵ᔿ䇑㇇䈟ᐞ⭥⍱㔤ᤱ൘±情动ԕޜ̍ 㓿̍⺞䇔ਾⲴ

⭥⍱ˈ؍ᤱ±度动⭥䱫٬䈟ᐞˈᢩ䟿ѝ⭥⍱㋮ᓖ㔤ᤱ൘±情动ԕ޵Ǆ

ᰦᒿᰦᒿᰦᒿᰦᒿ

点虚脚拉峰必感 䜘ᱟ޵ 度描 ս〫սᇴᆈಘˈཊ仇 点虚脚拉峰必感 Ѣ㹼ᮠᦞ〫սˈ⇿њᰦ䫏ઘᵏ 点种确 〫䘱 度սᮠᦞ 背熟的ˈ

Ѣ㹼ᮠᦞ䗃ޕ傡ࣘಘᔰ屏ޣ᧗ࡦǄᯭᇶ⢩㕃ߢ䗃ޕǄᖃަѝᮠᦞĀ度ā㻛ࡠޕ߉ 背熟的 Ⲵᔰޣ᧗〫ࡦսᇴᆈ

ಘ屏ᰦ 点种确 Ⲵкॷ⋯Ǆ

点种确 Ѣ㹼ᮠᦞ〫սᰦ䫏Ǆᯭ ᇶ⢩㕃ߢ䗃ޕǄᡰᴹⲴᮠᦞ屏ޣ᧗ࡦⲴ䖜ਈ〫սᱟ⭡ 度սⲴᴰ儈ս਼↕Ⲵ 点种确

Ⲵкॷ⋯ˈঅ䐟ᮠᦞ〫սࡠ 背熟 ൘਼аᰦ䰤Ǆ 点种确 Ⲵкॷ⋯䗃ޕ㧧߶ਾˈᤱ㔝 度峰峰高s Ⲵкॷ⋯Ǆ

种状 䗩⋯䀖ਁ䬱ᆈಘǄᯭᇶ⢩㕃ߢ䗃ޕǄᖃࡽሩᓄ〫սᇴᆈಘѝᮠᦞˈ൘↔кॷ⋯ᮠᦞ㻛䬱ᆈǄ

精状 ᡰᴹ䗃ࠪオⲭǄᯭᇶ⢩㕃ߢ䗃ޕǄᖃ 精状 ᱟվ⭥ᒣᰦˈᡰᴹᚂ⍱䗃ࠪ˄精芯脚峰〜度拉˅㻛ᢗ㹼Ǆᖃ 精状模 度ˈ

ᡰᴹᚂ⍱䗃ࠪ᧗ࡦⲴᔰޣ൘ᮠᦞ᧗ࡦᮠᦞ屏䬱ᆈ⣦ᘱǄ精状 ᇊᢗ㹼ᮠᦞ䮯ᓖᰦ䰤Ǆߣ

620是一个常数，R代表实际电阻值，30是一个常数，±3%芯片恒流误差。假定设计电流是20mA，即：

R=
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 旁 亥 ޡ 必度 亥

ᯩṶമᯩṶമᯩṶമᯩṶമ

ᓄ⭘ؑ᚟ᓄ⭘ؑ᚟ᓄ⭘ؑ᚟ᓄ⭘ؑ᚟

点虚脚拉峰必感 ᱟެᇩᙗ 度描 սᚂ⍱ಘԦˈ൘Ѣ㹼 度描 սᮠᦞ䇮䇑ѝˈ䟷⭘ཊ⡷㓗㚄ᯩᔿ 点̍种确ǃ种状ǃ精状 ᱟᒦ㹼Ր

䘱㔃ᶴˈ൘ᮠᦞՐ䙂ѝ䴰㾱໎࣐ 操感略点必感拉 ᶕᨀ儈傡ࣘ㜭࣋ˈа㡜ᔪ䇞 情-描 ⡷ 点虚脚拉峰必感 䇮㖞 度 ⡷ 操感略点必感拉Ǆ
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 暗 亥 ޡ 必度 亥

背熟 ᮠᦞᱟѢ㹼Ր䙂ᯩᔿˈ᤹➗䇮䇑䇮䇑ਟԕ䟷⭘㓿䗷 操感略点必感拉ˈҏਟԕн㓿䗷 操感略点必感拉ˈഐѪᮠᦞѢ㹼

Ր䘱ᴹ䏣ཏⲴ傡ࣘ㜭࣋Ǆ

点虚脚拉峰必感 ᱟ 度描 њᚂ⍱䗃ࠪ⭥⍱ᮤփ䇮㖞⭥⍱٬ˈѪҶᴤྭⲴ䗮ࡠⲭᒣ㺑᭸᷌ˈঅ⡷ 点虚脚拉峰必感 অ⤜傡ࣘঅ

а仌㢢ˈ情 ⡷ 点虚脚拉峰必感 㓴ਸ 度描 њ 情 ส㢢ۿ㍐ˈᩝ䝽 点虚脚 ⛩ᖙ

Ⓡ

᧗ࡦಘਟԕᆼᡀ㿶仁䇟ਧՐ䘱䴰㾱Ǆ

൘ 获点点 ѝˈᔪ䇞Ѣ᧕⭥׋ 度峰Ω⭥䱫ˈ㿶仁᫝᭮ѝ⭥঻ 获

f-f

䖳儈ˈ获点点 㙀঻ᒦ⋑ 精芯脚 傡ࣘ㝊䛓Ѹ儈ˈ⭥䱫

Ⲵᆈ൘ᴹ᭸Ⲵ䱽վ⌒ጠ٬ᦏൿᾲ⦷ˈ਼ᰦᨀॷ 获点点 ⭥Ⓚ└⌒᭸᷌Ǆ

背状脚 ⭥䱫䘹ᤙ 度动㋮ᇶ⭥䱫ˈєㄟ䍤䘁 必情 о 度 ᕅ㝊ѻ䰤ˈ߿ቁ 紧点漏 ⭥䱫ˈՊᨀॷ⭥䐟䇮䇑ᚂ⍱䈟ᐞǄަᆳ

ಘԦ䘹ᤙ⋑ᴹ⢩↺㾱≲Ǆ

ઘ䗩ಘԦ䘹ᤙઘ䗩ಘԦ䘹ᤙઘ䗩ಘԦ䘹ᤙઘ䗩ಘԦ䘹ᤙ

൘ቿᒅ䇮䇑བྷ㓖൘ 情-描 ⡷ 点虚脚拉峰必感 ᐳⲴ࠶ 紧点漏 㤳ത޵ 䇮̍㖞 度峰峰峰u环 ᐖਣᇩ䟿⭥ᇩಘ ൘̍䘹ᤙ└⌒⭥ᇩᰦˈ

ᓄ⭘䟷⭘վ 状背置商ㅹ᭸Ѣ㚄⭥䱫噪⭥ᇩಘˈԕᴰབྷ䲀ᓖⲴ߿ሿ䗃ࠪ⌒㓩ˈ䘉ᱟоަᆳ⭥ӻ䍘⴨∄ˈ䘉Ӌᶀ
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度峰 亥 ޡ 必度 亥

ᯉ㜭൘䖳ᇭⲴ⭥঻઼⑙ᓖ㤳ത޵㔤ᤱަᇩ䟿нਈǄ

൘⭥Ⓚ઼ൠѻ䰤䘎᧕⵰৫㙖⭥ᇩˈᆳᴹйњᯩ䶒Ⲵ֌⭘˖аᱟ֌Ѫᵜ䳶ᡀ⭥䐟Ⲵ㫴㜭⭥ᇩ˗Ҽᱟ└䲔䈕

ಘԦӗ⭏Ⲵ儈仁ಚ༠ എ䐟䘋㹼Ր᫝Ⲵ䙊䐟⭥׋ᯝަ䙊䗷࠷̍ й̠ᱟ䱢→⭥ⓀᩪᑖⲴಚ༠ሩ⭥䐟ᶴᡀᒢᢠǄ

ሩҾ䇮䇑 种状熟 ⛩ᖙӗ૱ˈ⚟⛩޵䜘໎䇮└⌒⭥ᇩ䶎ᑨ䟽㾱ˈѫ㾱൘Ҿ䎺ᱟ㢢ᖙⲴਈॆѠᇼ׋⭥⌒ࣘᴤՊ

໎࣐ └̍⌒⭥ᇩ൘䘉䟼ᱮᗇ∄䇮䇑൘ԫօӗ૱ѝ䜭㾱䟽㾱ǄሩҾབྷཊᮠ儈Ⲵ⭥⍱䇮䇑 ᧘̍㦀䟷⭘ањ 感操峰

㠣 度峰峰峰u环 ᇩ٬Ǆ䘉䟼䇮䇑н㜭⋑ᴹ䘉仇⭥ᇩǄ

㿱лമˈ䙊ᑨᡁԜ䇮䇑㓯䐟ᰦˈՊ൘ 的点 䗃ޕ䇮䇑৫㙖⭥ᇩ˖аᯩ䶒ᱟᵜ䳶ᡀ⭥䐟Ⲵ㫴㜭⭥ᇩˈਖаᯩ䶒

ᯱ䐟ᦹ䈕ಘԦⲴ儈仁ಚ༠Ǆᮠᆇ⭥䐟ѝިරⲴ৫㙖⭥ᇩ٬ᱟ 峰富度u环Ǆ䘉њ⭥ᇩⲴ࠶ᐳ⭥ᝏⲴިර٬ᱟ 拉u略ˈ

峰富度u环 Ⲵ৫㙖⭥ᇩᴹ 拉u略 Ⲵ࠶ᐳ⭥ᝏˈᆳⲴᒦ㹼ޡᥟ仁⦷བྷ㓖൘ 操立略z ᐖਣˈሩҾ 度峰立略z ԕлⲴಚ༠ᴹ䖳

ྭⲴ৫㙖᭸᷌Ǆ৫㙖⭥ᇩⲴ䘹⭘ᒦнѕṬˈਟ᤹ 点模度屏环ˈণ 度峰立略z ਆ 峰富度u环Ǆ

ሩҾབྷཊᮠ儈Ⲵ⭥䐟䇮䇑ˈ൘䗃ޕ䟷⭘ањ 峰富峰度 㠣 峰富度u环 ⭥ᇩቡ䏣ཏҶǄ䘉䟼䇮䇑н㜭⋑ᴹ䘉仇⭥ᇩǄ

൘ 获点点 ⭥Ⓚ׋⭥ѝᔪ䇞Ѣ᧕аਚ 度峰Ω⭥䱫 种̍状熟 ቿᒅᐕ֌ᰦ޵ᇩ⌒ࣘ∄䖳བྷ Պ̍䎵䗷 度峰获 ԕкǄᔪ䇞 获点点

䘈ᱟ䴰㾱⭥䱫߿ቁࠫߢˈѫ㾱ᱟ߿ሿ⭥঻⌒ࣘᑖᶕⲴ⌒ጠˈ⢩࡛ᱟ 种状熟 ᱮ⽪ˈ获

p-p

Պ儈ࠪᮠؽǄ的点 ⭥Ⓚ

䗃ޕㄟҏᱟᴰ᱃ਇࠫߢࡠൠᯩ ⭥̍䱫Ⲵᆈ൘਼ᰦҏՊᨀ儈⭥ᇩ└⌒᭸᷌ 䘉̍䟼ҏਟԕ㘳㲁໎࣐а仇 感富操u环

Ⲵ⭥ᇩᨀ儈⭥঻ⲴっᇊᙗǄ

൘䇮䇑ӗ૱ᰦ䴰㾱⺞ᇊ䗃ࠪ⭥⍱٬ 点̍虚脚拉峰必感 ㅜ 必情 ㇑㝊ᱟѪᯩׯ䇮㖞⭥⍱㘼䇮䇑ˈཆ䇮⭥䱫䘹ᤙ᤹ࡽㄐ

㢲ޜᔿ䇑㇇ˈҏਟԕ᤹л㺘䘹ਆˈ৲㘳䇮䇑 暗度峰Ωབྷᾲ൘ 必峰驱源 ⭥⍱٬Ǆ紧点漏 ᶯ㓗䇮䇑⭥䱫㾱㍗䍤䘁 的点
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度度 亥 ޡ 必度 亥

㇑㝊 必情 о 度 ѻ䰤ˈ߿ሿ䘉єњ㇑㝊 紧点漏 ᶯ㓗⭥䱫Պᨀ儈৲㘳ᚂ⍱㋮ᓖǄ

⭥䱫屏Ω 暗度峰

⭥⍱屏驱源 必峰

ᇎ⍻䇮㖞⭥䱫о⭥⍱ሩ➗㺘

ިරᓄ⭘ިරᓄ⭘ިරᓄ⭘ިරᓄ⭘

度富度富度富度富 䶉ᘱ䶉ᘱ䶉ᘱ䶉ᘱ 种状熟种状熟种状熟种状熟 ᱮ⽪ቿสᵜ䇮䇑㓯䐟৲㘳ᱮ⽪ቿสᵜ䇮䇑㓯䐟৲㘳ᱮ⽪ቿสᵜ䇮䇑㓯䐟৲㘳ᱮ⽪ቿสᵜ䇮䇑㓯䐟৲㘳

䶉ᘱ傡ࣘᯩᔿᱟᴹ࡙Ҿ 种状熟 ሯભⲴ䇮䇑ˈ䲿⵰傡ࣘ 的点 ᡀᵜнᯝ䱽վˈ䎺ᶕ䎺ཊⲴ䟷⭘䶉ᘱ䇮䇑ᯩᔿ 䶉̍

ᘱᱟ䪸ሩᢛ᧿ቿ䇮䇑ᯩᔿ㘼䀰Ⲵ 点̍虚脚拉峰必感 䗃ࠪㄟਓਚঅ⤜䘎᧕ 度 仇ᡆ 度 Ѣ 种状熟 ᮠ̍ᦞՐ䘱䪸ሩঅњۿ㍐

⛩傡ࣘˈ的点 ֯⭘ᮠ䟿ᴰཊⲴа⿽䇮䇑Ǆ䶉ᘱ䇮䇑∄䖳㜭ਁᥕ 种状熟 ᙗ㜭ˈ傡ࣘ⭥⍱٬ᱟ 种状熟 ↓ᑨᐕ֌٬ˈ

ᴹ࡙Ҿ 种状熟 ᴰ֣֯⭘ሯભǄ

൘䶉ᘱቿᒅ䇮䇑ѝ ཊ̍⡷ 点虚脚拉峰必感 㓗㚄ᯩᔿ 点̍种确ǃ种状ǃ精状 ᱟᒦ㹼Ր䘱㔃ᶴ ൘̍ᮠᦞՐ䙂ѝ䴰㾱໎࣐ 操感略点必感拉

ᶕᨀ儈傡ࣘ㜭࣋ˈа㡜ᔪ䇞 情-描 ⡷ 点虚脚拉峰必感 䇮㖞 度⡷ 操感略点必感拉Ǆ背熟 ᮠᦞᱟѢ㹼Ր䙂ᯩᔿˈ᤹➗䇮䇑䇮䇑

ਟԕ䟷⭘㓿䗷 操感略点必感拉ˈҏਟԕн㓿䗷 操感略点必感拉ˈഐѪᮠᦞѢ㹼Ր䘱ᴹ䏣ཏⲴ傡ࣘ㜭࣋Ǆ

㓒㢢 LED ↓ੁ⭥঻䖳վˈਟԕ਼ᰦ傡ࣘ 2 仇 LEDˈѢ᧕ᯩᔿ䘎᧕Ǆঅаۿ㍐Ѫ 2R'1B'1Gˈ᤹➗㲊ᤏۿ

㍐ᧂᯩࡇᔿǄ

1R অ仇㓒㢢 LED 䇮䇑ҏᱟਸ䘲Ⲵˈഐ CYT5024 ᱟ㓯ᙗᚂ⍱ˈ䘉ṧ䇮䇑᢯ਇⲴ࣏㙇䖳བྷˈ䴰㾱⌘᜿㣟

⡷ᮓ✝ǄᴰྭⲴ䇮䇑ᯩᔿᱟˈ൘䗃ࠪㄟਓѢ᧕⭥䱫࣏᩺࠶㙇ˈ䘉䟼ᱟᤷ㓒㢢 LED 䇮䇑ˈ㬍ǃ㔯㢢н⭘㘳

㲁ˈ5V ᔿ㬍ǃ㔯㢢ᴰ֣ᯩᔿᱟ傡ࣘᯩ⭥׋ 1B'1GǄ
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ⓇⓇⓇⓇ

ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度必 亥 ޡ 必度 亥

㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ රਧරਧරਧරਧ ਽〠਽〠਽〠਽〠 ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿 ૱⡼૱⡼૱⡼૱⡼屏屏屏屏༷⌘༷⌘༷⌘༷⌘

度 芯必如芯情如芯感 䳶ᡀ⭥䐟 点虚脚拉峰必感漏-背背精紧必感-度驱驱 情 点虚脚

必 芯度 䳶ᡀ⭥䐟 操感略点必感拉熟 度 篇蓝紧

情 点度 ⭥䀓⭥ᇩ 1000uF 25V ±20%+80% 度

感 点必如点情如点感如点拉 䲦⬧⭥ᇩ 峰富度u环 必拉获 ±度峰动 蓝操置 峰旁峰拉 感

拉 置度如置情如置感如置操 ⭥䱫 度峰Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 感

描 置必如置拉如置描 ⭥䱫 - Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 情

操 置ǃ理ǃ漏 ㇑Ҽᶱݹਁ - - -
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度情 亥 ޡ 必度 亥

必富必富必富必富 度屏感度屏感度屏感度屏感ᢛ᧿ᓄ⭘৲㘳䇮䇑ᢛ᧿ᓄ⭘৲㘳䇮䇑ᢛ᧿ᓄ⭘৲㘳䇮䇑ᢛ᧿ᓄ⭘৲㘳䇮䇑

度屏意ᢛ᧿䇮䇑ᯩᔿҏᱟ示牌Dቿᒅ䟷⭘䖳ཊⲴ䇮䇑ᯩ

ᔿѻаǄѫ㾱ᱟн䴰㾱ཚ儈示牌DӞᓖⲴӗ૱䇮䇑ˈ

∄ྲᇔ޵ቿ н̠䴰㾱ཚ儈⚠䱦ㅹ㓗Ⲵቿᒅ ∄̍ྲཊ

⭘Ҿᮠᆇമᖒᱮ⽪ⲴൠᯩǄ

度屏意ᢛ᧿䇮䇑ᮠᦞǃᰦ䫏ǃ䬱ᆈǃ֯㜭Ր䘱ᯩᔿᱟ

઼䶉ᘱ䇮䇑аṧⲴ Ѫ̍Ҷᨀ儈ࡧᯠ⦷ Ր̍䘱ᮠᦞ䟿

Պ໎࣐ᮠؽǄ

度屏意ᢛ᧿䴰㾱໎࣐B0-B总ᢛ᧿䘹䙊㓯 ൘̍⇿ᑗঅսᰦ

䰤޵ˈB0-B总Պ᤹⅑ᒿ䘹䙊а⅑ˈ൘অսᰦ䰤度S䫏

ঐ⭘˄度屏意˅Sᰦ䰤Ǆ࡛࠶B0-B总޵

⇿ᖃB0-B总㻛䘹䙊ˈަ ѝ㻛䘹䙊⛩ӞⲴ示牌Dᮠᦞ㻛〫

սࡠ䈕ۿ㍐ˈᒦ䬱ᆈ઼֯㜭˄ᢗ㹼ᱮ⽪˅Ǆ

点Y能扫0形意Ⲵ度描њㄟਓ傡ࣘަѝB0-B总䘹䙊㓯ѝޡ意仇

示牌Dˈ⴨ሩᓄ意њঅа仌㢢ۿ㍐⛩ˈ的点傡ࣘ⭥⍱ᱟ意

仇示牌D⭥⍱Ⲵᙫ઼Ǆ

点Y能扫0形意Ⲵ度描њㄟਓ⭥⍱ᱟ㔏а䇮ᇊⲴˈѪҶ؍ᤱ

ⲭᒣ㺑统’G’B࡛࠶䟷⭘总仇点Y能扫0形意䇮䇑Ǆ䘹䙊䇟

ਧᱟ⭡᧗ࡦಘ䘱ࠪⲴˈ傡ࣘ素移OSᢃᔰ઼ޣ䰝B0-B总

䘹䙊㓯 素̍移OS傡ࣘ㜭࣋о䘹䙊㓯B0-B总䘎᧕示牌Dᮠ䟿

ᴹޣ㌫ˈᱟᮤњ䘹䙊㓯к示牌D⭥⍱ᙫ઼ˈ䙊ᑨ䘹ᤙ

意显扫总ˈնᱟ㾱⌘᜿ᇎ䱵傡ࣘ㜭࣋Ǆ

൘ 度屏感ᢛ᧿䇮䇑ѝ 点̍虚脚拉峰必感ᱟཊ⡷㓗㚄ᯩᔿ 点̍种确ǃ

种状ǃ精状 ᱟᒦ㹼Ր䘱㔃ᶴˈ൘ᮠᦞՐ䙂ѝ䴰㾱໎࣐

操感略点必感拉ᶕᨀ儈傡ࣘ㜭࣋ а̍㡜ᔪ䇞情-描⡷点虚脚拉峰必感

䇮㖞 度 ⡷ 操感略点必感拉Ǆ背熟 ᮠᦞᱟѢ㹼Ր䙂ᯩᔿˈ᤹ ➗

䇮䇑䇮䇑ਟԕ䟷⭘㓿䗷 操感略点必感拉ˈҏਟԕн㓿䗷

操感略点必感拉ˈഐѪᮠᦞѢ㹼Ր䘱ᴹ䏣ཏⲴ傡ࣘ㜭࣋Ǆ

൘ 度屏感 ᢛ᧿䇮䇑ѝ а̍㡜傡ࣘ⭥⍱䖳བྷ অ̍仇㓒㢢

种状熟 ᰦˈ䴰㾱Ѣ᧕⭥䱫࠶঻ˈ࠶ᣵ㣟⡷✝䟿Ǆᴰྭ

Ⲵ࣎⌅ᱟє仇㓒㢢 种状熟 Ѣ᧕ ᨀ̍儈Ӟᓖ䱽վ傡ࣘ⭥

⍱ˈնᱟ䴰㾱઼䇮䇑䶒ᶯᱮ⽪㔃ᶴ⴨㔃ਸǄ
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度感 亥 ޡ 必度 亥

㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ රਧරਧරਧරਧ ਽〠਽〠਽〠਽〠 ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿 ૱⡼૱⡼૱⡼૱⡼屏屏屏屏༷⌘༷⌘༷⌘༷⌘

度 芯必如芯情如芯感 䳶ᡀ⭥䐟 点虚脚拉峰必感漏-背背精紧必感-度驱驱 情 点虚脚

必 芯度 䳶ᡀ⭥䐟 操感略点必感拉熟 度 篇蓝紧

情 点度 ⭥䀓⭥ᇩ 1000uF 25V ±20%+80% 度 -

感 点必如点情如点感如点拉 䲦⬧⭥ᇩ 峰富度u环 必拉获 ±度峰动 蓝操置 峰旁峰拉 感 -

拉 置度如置情如置拉如置操 ⭥䱫 度峰Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 感 -

描 置必如置感如置描 ⭥䱫 - Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 情 -

操 置旁-置必情 ⭥䱫 感操Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 度描 -

旁 经度如经必 紧-立精背 点虚脚感暗拉情 背精紧旁 必 点虚脚

暗 置ǃ理ǃ漏 ㇑Ҽᶱݹਁ - - -

情富情富情富情富 度屏旁度屏旁度屏旁度屏旁 ᢛ᧿অৼ㢢ቿᒅ৲㘳䇮䇑ᢛ᧿অৼ㢢ቿᒅ৲㘳䇮䇑ᢛ᧿অৼ㢢ቿᒅ৲㘳䇮䇑ᢛ᧿অৼ㢢ቿᒅ৲㘳䇮䇑

度屏方ᢛ᧿䇮䇑ѫ㾱ᱟ䇮䇑ᓄ⭘൘н䴰㾱ཚ儈⚠䱦ㅹ㓗Ⲵঅৼ㢢ቿᒅˈ∄ྲཊ⭘Ҿᮠᆇമᖒᱮ⽪ˈ䖖ㄉǃ⸱

ཤǃ䬦㹼≷⦷⡼ˈᶑᖒᆇㅖቿᒅǄ度屏方ᢛ᧿⴨ሩҾ䶉ᘱᱮ⽪点Y能扫0形意֯⭘䟿߿ቁҶ方ؽˈ䱽վ䇮䇑ᡀᵜᱟ䟷

⭘ᢛ᧿䇮䇑ᯩᔿⲴѫ㾱৏ഐǄ

度屏方ᢛ᧿䇮䇑ᮠᦞǃᰦ䫏ǃ䬱ᆈǃ֯㜭Ր䘱ᯩᔿᱟ઼䶉ᘱ䇮䇑ᱟаṧⲴˈѪҶᨀ儈ࡧᯠ⦷ˈՐ䘱ᮠᦞ䟿Պ

໎࣐ᮠؽǄᱮ⽪⚠䱦ᓖ䱽վਟԕ䱽վᮠᦞՐ䘱䟿ˈ䘉㜭ᱟ䟷⭘ᢛ᧿ᯩᔿ䇮䇑Ⲵ৏ഐѻаǄ

度屏方ᢛ᧿䴰㾱໎࣐A0-A形ᢛ᧿䘹䙊㓯ˈA0-A形䈁⸱䇟ਧᱟ᧗ࡦಘ䘱ࠪⲴˈ൘度屏方ᢛ᧿㾱໎࣐提意电点度总方䈁⸱ˈ

提意电V度总方ᱟ总屏方䈁⸱ಘˈ൘⇿ᑗঅսᰦ䰤޵ˈB0-B提Պ᤹⅑ᒿ䘹䙊а⅑ˈ൘অսᰦ䰤度S䫏޵B0-B提࡛࠶ঐ⭘

˄度屏方˅Sᰦ䰤Ǆ

⇿ᖃ漏峰-漏操㻛䘹䙊ˈަѝ㻛䘹䙊⛩ӞⲴ种状熟ᮠᦞ㻛〫սࡠ䈕ۿ㍐ˈᒦ䬱ᆈ઼֯㜭˄ᢗ㹼ᱮ⽪˅Ǆ

点虚脚拉峰必感Ⲵ度描њㄟਓ傡ࣘަѝ漏峰-漏操䘹䙊㓯ѝޡ旁仇种状熟ˈ⴨ሩᓄ旁њঅа仌㢢ۿ㍐⛩ˈ的点傡ࣘ⭥⍱ᱟ旁仇种状熟

⭥⍱Ⲵᙫ઼Ǆ

操感略点度情旁䘹䙊䇟ਧ傡ࣘ紧立精背ᢃᔰ઼ޣ䰝漏峰-漏操䘹䙊㓯ˈ紧立精背傡ࣘ㜭࣋о䘹䙊㓯漏峰-漏操䘎᧕种状熟ᮠ䟿ᴹޣ㌫ˈᱟ

ᮤњ䘹䙊㓯к种状熟⭥⍱ᙫ઼ 䙊̍ᑨ䘹ᤙ感暗拉情 ն̍ᱟ㾱⌘᜿ᇎ䱵傡ࣘ㜭࣋Ǆ৏⨶മ䲀Ҿㇷᑵਾ䶒㻛ⴱ⮕ 漏̍峰-漏操

䘹䙊㓯䘈ਟԕੁਾ㓗ᔦըǄ

൘度屏旁ᢛ᧿䇮䇑ѝ 点̍虚脚拉峰必感ᱟཊ⡷㓗㚄ᯩᔿ 点̍种确ǃ种状ǃ精状ᱟᒦ㹼Ր䘱㔃ᶴ ൘̍ᮠᦞՐ䙂ѝ䴰㾱໎࣐操感略点必感拉

ᶕᨀ儈傡ࣘ㜭࣋ˈа㡜ᔪ䇞情-描⡷点虚脚拉峰必感䇮㖞度⡷操感略点必感拉ˈ৏⨶മ䲀Ҿㇷᑵਾ䶒㻛ⴱ⮕ˈ点虚脚拉峰必感㓗㚄ᮠ

䟿䘈ਟԕੁਾ㓗ᔦը䇮䇑Ǆ背熟ᮠᦞᱟѢ㹼Ր䙂ᯩᔿˈM 䏣ཏⲴ傡ࣘ㜭࣋ ⧠̍ᴹⲴቿᒅ䇮䇑ཊᱟ㓿䗷操感略点必感拉ˈ

ҏਟԕн㓿䗷操感略点必感拉ˈ䘉ṧਟԕ߿ቁ背熟ᮠᦞᔦᰦᰦ䰤Ǆ

ഐ度屏旁ᢛ᧿ᙫⲴ傡ࣘ⭥⍱䖳བྷ ൘̍拉获⭥Ⓚ䇮䇑ᛵߥл 㓒̍㢢种状熟↓ੁ⭥঻䖳վ 䴰̍㾱໎࣐⭥䱫࠶ᣵ点虚脚拉峰必感

࣏㙇Ǆ㤕਼ᰦѢ᧕ 必 仇㓒㢢 种状熟 ቡн䴰㾱䇮㖞⭥䱫Ǆ㬍ǃ㔯㢢ҏн䴰㾱໎࣐⭥䱫Ǆަᆳ䇮䇑ᯩᔿ䈧⌘᜿
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必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度拉 亥 ޡ 必度 亥

࣏㙇䰞仈ˈഐᇎ䱵ᛵߥ㘼ᇊǄ

㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ රਧරਧරਧරਧ ਽〠਽〠਽〠਽〠 ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿 ૱⡼૱⡼૱⡼૱⡼屏屏屏屏༷⌘༷⌘༷⌘༷⌘

度 芯情 䳶ᡀ⭥䐟 点虚脚拉峰必感漏-背背精紧必感-度驱驱 度 点虚脚

必 芯度 䳶ᡀ⭥䐟 操感略点必感拉 度 篇蓝紧

情 芯必 䳶ᡀ⭥䐟 操感略点度情旁 度 篇蓝紧

感 点度 ⭥䀓⭥ᇩ 1000uF 25V ±20%+80% 度

拉 点必如点情如点感 䲦⬧⭥ᇩ 峰富度u环 必拉获 ±度峰动 蓝操置 峰旁峰拉 感

描 置度如置必如置度暗 ⭥䱫 度峰Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 感

操 置必峰 ⭥䱫 - Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 情

旁 置情-置度旁 ⭥䱫 度峰峰Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 度描

暗 经度-经感 紧-立精背 点虚脚感暗拉情 背精紧旁 感

度峰 置ǃ理ǃ漏 ㇑Ҽᶱݹਁ - - -
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必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度描 亥 ޡ 必度 亥

感富感富感富感富 ᣔḿ⚟৲㘳䇮䇑ᣔḿ⚟৲㘳䇮䇑ᣔḿ⚟৲㘳䇮䇑ᣔḿ⚟৲㘳䇮䇑

ᣔḿ㇑⚟ᱟᡧཆ䖞ᔃ㻵侠⚟ާⲴа⿽ǄᮠᦞՐ䘱Ṭ

ᔿо䶉ᘱቿᒅаṧˈн਼Ⲵൠᯩᱟ䗃ࠪ傡ࣘཊ仇

LEDǄ

LED ᣔḿ㇑⚟བྷཊ䟷⭘ 12-15V ⭥Ⓚ⭥Ⓚ׋⭥ˈ⇿

њㄟਓ傡ࣘ 3 仇 LEDˈ⇿㊣ᣔḿ⚟䟷⭘ 3 ⡷

CYT5024ˈҏਟԕ䇮䇑 1/3 ᡆ 2/3 ㊣⇥Ǆ

VCC ˈ䟷⭘⭥䱫䱽঻ˈっ঻Ҽᶱ㇑っ঻㧧ᗇ⭥׋

ҏਟԕ䟷⭘ަᆳᯩᔿ䇮䇑ˈ∄ྲ 78M05 йㄟっ঻

ಘǄ

㓒㢢 LED ↓ੁ⭥঻䖳վˈ㩭൘ IC к࣏㙇䖳བྷ ᔪ̍

䇞ᔪ䇞䟷⭘йᶱ㇑䫣սǄ

൘㓯䐟ѝ䟷⭘ MMBT3904 㓴ᡀ⭥঻䫣ս㓯䐟ˈᖃ

❦ҏਟԕ䘹ᤙަᆳරਧⲴйᶱ㇑ й̍ᶱ㇑Ⲵ䘹ᤙн

ՊཚѕṬ 㾱̍≲β˚100 ԕкণਟˈ䘉ṧ b ᶱᨀ׋

ᖸቁⲴ⭥⍱ቡਟԕ↓ᑨᐕ֌ˈᚂ⍱䈟ᐞҏՊᖸሿǄ

ᡁԜ䜭⸕䚃йᶱ㇑ᐕ֌ᰦˈ⭥⍱ eĬc ˈe ᶱᱟ 过

઼ 那 ᶱ⭥⍱ᙫ઼ β̍٬䎺བྷ䴰㾱ᔪ・䫣ս傡ࣘйᶱ

㇑Ⲵ⭥⍱䎺ሿˈ釐઼ 那ѻ䰤Ⲵ⭥⍱䈟ᐞҏ䎺ሿǄ

B ᶱ䟷⭘ 1N4617 っ঻൘ 2.4V ᐖਣˈྲ᷌㓯䐟ਟ

ԕᨀ׋っᇊⲴ׋⭥⭥঻ˈ䘉䟼ҏਟԕ⭥䱫࠶঻㧧

ਆˈᖃ⭥Ⓚ⭥঻൘ 12-48V н⺞ᇊᰦىˈᡆ㘵н㜭

ᔪ䇞䟷⭘っ঻Ҽᶱ㇑䫣սǄˈى䇱⭥঻っᇊⲴᰦ؍

っ঻Ҽᶱ㇑ݱ䇨ᴹаᇊⲴ䈟ᐞ㤳തǄйᶱ㇑ b ᶱ㻛

䲀ᇊ൘ 2.4V ᐖਣˈᡁԜ⸕䚃 e ᶱ⭥঻ᱟ b ৫㔃߿

⭥঻ˈ㩭൘ CYT5024 к䶒བྷ㓖൘ 1.0-1.5V ѻ䰤Ǆ

CYT5024 傡ࣘ᧕ਓ䗃ࠪ⭥⍱໎࣐ᰦՊ᣹վ⭥ᒣˈ

䘋㘼ᢃᔰйᶱ㇑ˈ৽ѻ CYT5024 䗃ࠪޣ䰝ˈйᶱ

㇑ҏޣ䰝ˈᡰᴹⲴ儈⭥঻䜭Պ᢯ਇ൘йᶱ㇑к䶒Ǆ

൘䘉䟼䴰㾱⌘᜿Ⲵᱟйᶱ㇑ˈD བྷ᢯ਇⲴ࣏⦷н㾱

བྷҾ㠚䓛ᴰབྷ㙇ᮓ࣏⦷Ǆ䍤⡷ਾਟԕ໎࣐䬌㇄ᮓ

✝ˈ䬌㇄ѪҶᴤྭⲴᮓ✝ਟԕሶ㔯⋩ቲ䜘࠶ᢃᔰǄ
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必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度操 亥 ޡ 必度 亥

ᴰབྷ᢯ਇ࣏⦷ਟԕ᤹л䶒ޜᔿ䇑㇇˖

˅n5.1( ×−−×= FCCCCM VVIP

ᔿѝ˖n ᱟᇎ䱵 LED ᮠ䟿˗Vf ᱟ LED ↓ੁ⭥঻˗1.5 ᱟ↓ᑨⲴ IC 㔤ᤱᐕ֌⭥঻˗Vcc ᱟᇎ䱵䇮䇑ӗ૱

⭥঻ I̠c ᱟ䗃ࠪ傡ࣘ⭥⍱٬ˈPcm ٬ቡᱟᡁԜ䴰㾱䇑㇇Ⲵ֌Ѫ䘹ᤙйᶱ㇑Ⲵᴰབྷ㙇ᮓ࣏⦷Ǆᖃ⭥Ⓚ⭥঻

儈ࠪ 17V ᖸཊᰦˈᔪ䇞൘ VCC ㄟ໎࣐ањっ঻㇑Ǆ

㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ㕆ਧ රਧරਧරਧරਧ ਽〠਽〠਽〠਽〠 ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ৲ᮠ ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿ᮠ䟿 ૱⡼૱⡼૱⡼૱⡼屏屏屏屏༷⌘༷⌘༷⌘༷⌘

度 芯必如芯情如芯感 䳶ᡀ⭥䐟 点虚脚拉峰必感漏-背背精紧必感-度驱驱 情 点虚脚

必 芯度 䳶ᡀ⭥䐟 操感略点必感拉熟 度 篇蓝紧

情 点度 ⭥䀓⭥ᇩ 度峰峰峰u环 必拉获 ±必峰动增旁峰动 度

感 点必如点情如点感 䲦⬧⭥ᇩ 峰富度u环 必拉获 ±度峰动 蓝操置 峰旁峰拉 情

拉 置度如置情如置拉如置操 ⭥䱫 度峰Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 感

描 置必如置感如置描 ⭥䱫 - Ω ±度动 度屏旁蓄 立环 峰旁峰拉 情

操 经度-经度描 йᶱ㇑ 立立漏脚情暗峰感 背精脚必情 度描 背脚

旁 熟度-熟感 っ঻Ҽᶱ㇑ Z虚-拉富度 拉富拉获 熟精-必度情源源 感

暗 熟拉-熟必峰 っ঻Ҽᶱ㇑ 的篇感描度操芯置 必富感获 熟精-必度情源源 度描 -

度峰 置ǃ理ǃ漏 ㇑Ҽᶱݹਁ - - -

PCB 䇮䇑䇮䇑䇮䇑䇮䇑

ᖃᮓ✝ᶑԦ䎵ࠪᡰ䘹⭘的点ሱ㻵ݱ䇨Ⲵ㤳തᰦˈ䴰㾱䇮䇑ཆ࣐ᮓ✝ಘǄ䎵ࠪⲴ✝䟿нཊˈਟԕ൘䇮䇑紧点漏ᰦ

࣐ᇭ㇑㝊䬌㇄ˈᔦըᮓ✝ˈ的点Ⲵ㇑㝊ᮓ✝ᱟᴹ᭸Ⲵˈ䍤⡷ਾ䶐䬌㇄ᮓ✝ˈ䬌㇄ѪҶᴤྭⲴᮓ✝ਟԕሶ㔯⋩

ቲᔰᦹˈᴹ᭸Ⲵ䗷ᆄሶ✝䟿Րሬࡠ紧点漏㛼䶒ᮓ✝ˈ൘ᮓ✝䟿䖳བྷᰦˈਟԕо紧点漏㔃ਸ䍤㻵ࡠӗ૱ཆ༣к䶒ˈ

ՊᴹᖸྭⲴᮓ✝᭸᷌Ǆ
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ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度旁 亥 ޡ 必度 亥

ሱ㻵ቪረሱ㻵ቪረሱ㻵ቪረሱ㻵ቪረ

CYT5024A-SSOP24-0.635mm

ㅖਧㅖਧㅖਧㅖਧ

㤡ࡦ㤡ࡦ㤡ࡦ㤡ࡦ屏屏屏屏অսঅսঅսঅս集高那长 অսঅսঅսঅս/ࡦޜࡦޜࡦޜࡦޜ mm

ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ ᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረ ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ

源源源源 峰富峰拉情 峰富峰描暗 度富情感描 度富操拉情

源度源度源度源度 峰富峰峰感 峰富峰度峰 峰富度峰必 峰富必拉感

源必源必源必源必 - 峰富峰拉暗 - 度富感暗暗

过过过过 峰富峰峰旁 峰富峰度必 峰富必峰情 峰富情峰拉

点点点点 峰富峰峰操 峰富峰度峰 峰富度操旁 峰富必拉感

熟熟熟熟 峰富情情操 峰富情感感 旁富拉描峰 旁富操情旁

状状状状 峰富必必旁 峰富必感感 拉富操暗度 描富度暗旁

状度状度状度状度 峰富度拉峰 峰富度拉操 情富旁度峰 情富暗旁旁

釐釐釐釐 峰富峰必拉脚虚紧富 峰富描情拉脚虚紧富

种种种种 峰富峰度描 峰富峰拉峰 峰富感峰描 度富必操峰

种度种度种度种度 峰富峰感度脚虚紧富 度富峰感度脚虚紧富

ΘΘΘΘ 峰° 旁° 峰° 旁°
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点虚脚-点虚脚-点虚脚-点虚脚-种种种种状状状状熟熟熟熟 ⛩ᖙ⛩ᖙ⛩ᖙ⛩ᖙ

ⓇⓇⓇⓇ

ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 度暗 亥 ޡ 必度 亥

CYT5024B-SSOP24-1mm

ㅖਧㅖਧㅖਧㅖਧ

অսঅսঅսঅսmm/ࡦޜࡦޜࡦޜࡦޜ 㤡ࡦ㤡ࡦ㤡ࡦ㤡ࡦ屏屏屏屏অսঅսঅսঅս 集高那长集高那长集高那长集高那长

ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ ިර٬ިර٬ިර٬ިර٬ ᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረ ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ ިර٬ިර٬ިර٬ިර٬ ᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረ

源源源源 - - 必富必峰 - - 旁操

源度源度源度源度 峰富度峰 峰富必峰 峰富情峰 感 旁 度必

源必源必源必源必 度富描峰 度富旁峰 必富峰峰 描情 操度 操暗

源情源情源情源情 峰富描必 峰富旁必 峰富暗必 必感 情必 情描

过过过过 峰富情暗 - 峰富感操 度拉 - 度暗

过度过度过度过度 峰富情旁 峰富感峰 峰富感情 度拉 度描 度操

那那那那 峰富度拉 - 峰富必峰 描 - 旁

那度那度那度那度 峰富度感 峰富度拉 峰富度描 拉富拉 描 描富拉

熟熟熟熟 度必富旁峰 度情富峰峰 度情富必峰 拉峰感 拉度必 拉必峰

状状状状 操富操峰 操富暗峰 旁富度峰 情峰情 情度度 情度暗

状度状度状度状度 拉富旁峰 描富峰峰 描富必峰 必必旁 必情描 必感感

釐釐釐釐
度富峰峰 漏背点 情暗 漏背点

种种种种 峰富情拉 峰富感拉 峰富拉拉 度感 度旁 必必

种度种度种度种度 峰富暗拉 漏背点 情操 漏背点

θθθθ 峰°
-

旁° 峰°
-

旁°
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ⓇⓇⓇⓇ

ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 必峰 亥 ޡ 必度 亥

CYT5024C-QFN24-(4*4*0.75mm)

ㅖਧㅖਧㅖਧㅖਧ

অսঅսঅսঅսmm/ࡦޜࡦޜࡦޜࡦޜ 㤡ࡦ㤡ࡦ㤡ࡦ㤡ࡦ屏屏屏屏অսঅսঅսঅս 集高那长

ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ ᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረᴰབྷቪረ ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ ᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረᴰሿቪረ

源源源源 峰富操峰峰屏峰富旁峰峰 峰富旁峰峰屏峰富暗峰峰 峰富峰必旁屏峰富峰情度 峰富峰情度屏峰富峰情拉

源度源度源度源度 峰富峰峰峰 峰富峰拉峰 峰富峰峰峰 峰富峰峰必

源情源情源情源情 峰富必峰情置状环富 峰富峰峰旁置状环富

熟熟熟熟 情富暗峰峰 感富度峰峰 峰富度拉感 峰富度描度

状状状状 情富暗峰峰 感富度峰峰 峰富度拉感 峰富度描度

熟度熟度熟度熟度 必富描峰峰 必富旁峰峰 峰富度峰必 峰富度度峰

状度状度状度状度 必富描峰峰 必富旁峰峰 峰富度峰必 峰富度度峰

颜颜颜颜 峰富必峰峰立的篇富 峰富峰峰旁立的篇富

过过过过 峰富度旁峰 峰富情峰峰 峰富峰峰操 峰富峰度必

釐釐釐釐 峰富拉峰峰脚虚紧富 峰富峰必峰脚虚紧富

种种种种 峰富情峰峰 峰富拉峰峰 峰富峰度必 峰富峰必峰
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点虚脚-点虚脚-点虚脚-点虚脚-种种种种状状状状熟熟熟熟 ⛩ᖙ⛩ᖙ⛩ᖙ⛩ᖙ

ⓇⓇⓇⓇ

ᢰᵟᢰᵟᢰᵟᢰᵟ 点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感点虚脚拉峰必感

必峰度度必峰度度必峰度度必峰度度 ᒤᒤᒤᒤ 情情情情 ᴸLLL

ㅜ 必度 亥 ޡ 必度 亥

ӗ૱ᓄ⭘༠᰾ӗ૱ᓄ⭘༠᰾ӗ૱ᓄ⭘༠᰾ӗ૱ᓄ⭘༠᰾

ǂ

度富 ␡ൣᐲ䮯䘀䙊ݹ⭥ᢰᵟᴹ䲀ޜਨ؍⮉ᵚᶕᴤᯠӗ૱㿴ṬⲴᵳ࡙Ǆ

必富 ӗ૱ؑ᚟Ⲵᴤᯠнਖཆ⢩࡛䙊⸕Ǆ

情富 䮯䘀䙊

Ⓡ

ǃ点虚脚

Ⓡ

ǃ⛩ᖙ

Ⓡ

ᱟ␡ൣᐲ䮯䘀䙊ݹ⭥ᢰᵟᴹ䲀ޜਨѻ⌘޼୶ḷˈ׍⌅ਇ؍ࡠᣔǄ

ᢰᵟ᭟ᤱ˖峰操拉拉-旁描度描暗拉情峰

ᇒᡧ✝㓯果 峰操拉拉-旁描度描暗拉情描

␡ൣᐲ䮯䘀䙊ݹ⭥ᢰᵟᴹ䲀ޜਨ
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